九十九年度第二次機械專業人才認證考試試題
專業等級：機械工程師基礎能力鑑定
科目：機械原理
考試日期： 99年11月 27日  10:45~12:15   　　　　第  1  頁，共  10  頁

	一. 選擇題30題（佔60%）


(D)

1. 機器人及應用技術，屬於下列何領域？

(A) 製造與材料

(B) 固力與設計 

(C) 熱流與能源

(D) 控制與自動化
(B)
2. 解決機械振動問題，下列何領域？
(A) 控制與自動化

(B) 固力與設計

(C) 熱流與能源

(D) 製造與材料
(A)
3. 熱處理公司的工程師屬於下列何者領域？

(A) 製造與材料

(B) 固力與設計

(C) 熱流與能源

(D) 控制與自動化
(D)
4. 組成機械的最基本元素為？
(A) 機器

(B) 機構　

(C) 結構　

(D) 機件
(B)
5. 在自動化光學檢測技術中，下列何者屬於自動化技術？

(A) 3D量測　

(B) 機台結構運動機構　

(C) 基本影像前處理　

(D) 瑕疵檢測與分類
(B)
6. 一組機件的組合，機件之間可能發生確切預期的運動，惟不能對外作功者為？
(A) 機械　

(B) 機構　

(C) 結構　

(D) 固定鏈
(B)
7. 壓縮空氣需經三點組合來調理功能。下列何者為非三點組合的組成器具？

(A) 過濾器　

(B) 方向控制閥　

(C) 調壓閥　

(D) 潤滑器
(C)
8. 節流閥使用時最好應安裝距氣壓缸之何處？
(A) 愈遠愈好 
(B) 中間位置 
(C) 愈近愈好 

(D) 無所謂
(B)
9. 在油壓系統中，下列何者屬於油箱的功能？

(A) 提高壓力 

(B) 儲存壓油 

(C) 增加潤滑度 

(D) 防止污染
(B)
10. 下列何者可接收機械能而作功？

(A) 風車 
(B) 工作母機 

(C) 電動機 

(D) 水車
(C)
11. 緩衝器所吸收的能量是哪一種？ 
(A) 位能 
(B) 壓力能 

(C) 動能 
(D) 熱能
(C)
12. 一般以下列何者表示材料的剛性？ 

(A) 降伏強度 

(B) 極限強度 

(C) 彈性模數 

(D) 剪力模數
(A)
13. 下列何者屬於內燃機？
(A) 汽油機 
(B) 電動機 

(C) 冷氣機 

(D) 蒸汽機
(C)
14. 電子元件中的感應器屬於？
(A) 主動元件 

(B) 傳導元件 

(C) 被動元件 

(D) 傳動元件
(D)

15. 兩鐵塊A、B，鐵塊A 質量為0.6 kg 與鐵塊B 質量為0.9 kg，在一無摩擦之水平面上迎面對撞。鐵塊A 由左向右以4 m/s 之速度運動，鐵塊B 則由右向左以2 m/s 之速度運動。若其碰撞之復原係數e = 0.75，則鐵塊A、B 在碰撞後之速度分別為多少？  
(A) 鐵塊A 以0.19 m/s 向右，鐵塊B 以1.69 m/s 向右

(B) 鐵塊A 以0.61 m/s 向左，鐵塊B 以2.01 m/s 向右

(C) 鐵塊A 以1.69 m/s 向左，鐵塊B 以0.19 m/s 向左

(D) 鐵塊A 以2.30 m/s 向左，鐵塊B 以2.20 m/s 向右
(B)
16. 下列何者不是使用非傳統加工之熱能形式？

(A) 放電加工EDM
(B) 水刀加工WJC
(C) 電子束加工EBM
(D) 雷射加工LBM
(D)
17. 檢驗螺紋牙角精度，宜選用之量具是？

(A) 節距規
(B) 牙規
(C) 螺紋分厘卡 

(D) 投影機
(B)
18. 設有一滾珠軸承，其C值為4000磅。欲期望其使用壽命為1.6×106轉，所受之實際負荷應不超過？

(A) 2420

(B) 3420

(C) 4020

(D) 4620磅
(B)
19. 下列何種制動器是利用彈簧壓力、重量、凸輪等動力傳達方法，使帶、塊、靴等各種構造與制動鼓輪接觸，產生摩擦阻力，對運動體產生制動作用？
(A) 電磁式
(B) 機械式
(C) 液壓式
(D) 光學式  制動器
(B)
20. 此符號
[image: image1.emf]表示為？

(A) 流量計

(B) 消音器 

(C) 轉速計

(D)分離器
(A)
21. 可以控制汽缸活塞桿之運動速度為？

(A) 流量控制閥

(B) 壓力控制閥

(C) 方向控制閥

(D) 計數器
(B)
22. 影響線切割放電加工機之加工因素為？

(A) 線材種類

(B) 加工液

(C) 互補式金氧半加工技術

(D) 體型微細加工
(D)
23. 下列何者不是屬於半導體製程？

(A) 薄膜成長

(B) 微影罩幕

(C) 蝕刻成型

(D) 封裝
(B)
24. 齒輪或滾珠軸承等元件，及機件的接觸方式為？
(A) 低對  

(B) 高對  

(C) 滑動對 

(D) 旋轉對
(C)
25. 有關連桿組的描述下列何者不正確？
(A) 構成一個固定鏈，至少需要三連桿

(B) 構成一拘束運動鏈，至少需要四連桿  

(C) 三連桿組不能成為機構之原因為，無法承受各種負載  

(D) 四連桿之各連桿間能做相對運動
(D)
26. 機械式的制動器是利用下列何種力量，達到制動的效果？
(A) 阻尼力  

(B) 重力 

(C) 黏滯力  

(D) 摩擦力
(D)
27. 有關V形皮帶之敘述，下列何者不正確？
(A) 其斷面成梯形  

(B) 兩摩擦面間所夾之角度為400  

(C) E級V形皮帶之斷面積最大  

(D) 具有A、B、C、D、E等五級形別
(A)
28. 吸收式冷凍機系統之主要構件包括蒸發器(evaporator) 、吸收器(absorber)、發生器(generator)與冷凝器(condenser)。試問其中之那兩處係由系統對外放熱，可利用做為必要之加熱源？  
(A) 冷凝器與吸收器  
(B) 冷凝器與發生器  
(C) 蒸發器與發生器  
(D) 蒸發器與吸收器
(D)
29. 有關途徑函數(path function)與狀態函數(state function)的敘述，下列何者不正確？  

(A) 功為一種途徑函數  

(B) 熱為一種途徑函數

(C) 壓力為一種狀態函數  

(D) 溫度為一種途徑函數
(C)

30. 距中心線之偏差值之平均數，亦稱為算術平均值是？

(A) 最大高度粗度

(B) 十點平均值粗度

(C) 中心平均值粗度

(D) 均方根值粗度

二. 問答題(佔40%)：共5題，每題20分。可任選2題作答，若作答超過2題者，以分數較高的2題計分。
1. 螺栓、螺帽使用於動態連接件時，為防止螺帽因振動而鬆脫所導致之危險，其螺帽鎖緊之裝置(方式)有那些？試舉出四種螺帽鎖緊裝置並簡要說明之(依需要可畫簡圖輔助說明)。
*正確解答：
分兩大類
(A) 螺帽摩擦鎖緊裝置
鎖緊螺帽(jam nut)：重疊兩螺帽鎖緊在一起，上方螺帽厚度大於或等於下方螺帽厚度
彈簧鎖緊墊圈(spring locking washer)：墊圈之旋向應與螺紋旋向相反。
鎖緊螺釘(lock screw)：螺帽側開一螺絲孔以固定螺釘鎖緊。
槽縫螺帽(slotted nut)：螺帽側開一槽以螺釘將槽縫鎖緊。
錐型底部螺帽
(B) 螺帽確閉鎖緊裝置
2. 比較傳遞動力時滾珠軸承 (ball bearing )與滑動軸承 (journal bearing )之特性？
*正確解答：

滾珠軸承 (ball bearing )之特性為：

1. 為高對傳動靈活。
2. 適合高速傳動。
3. 常以機油潤滑。
4. 適合輕型傳動。
5. 滾動噪音大。
6. 高對點線接觸精密度高不易。

7. 安裝空間大。
…

滑動軸承 (journal bearing ) 之特性為：

1. 為低對傳動傳動。
2. 適合低速傳動。
3. 常以油酯潤滑。
4. 適合重型傳動。
5. 滑動安靜。
6. 低對面接觸精密度高。

7. 安裝空間小。

8. 形狀簡單成本低。

…
3. 如圖所示，一構件承受二力
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與
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之作用，試問該構件是否有可能處於平衡狀態？請以二力構件平衡時之條件來作說明。
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*正確解答：

構件處於平衡狀態時需滿足合力為零與合力矩為零兩條件，即
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 表示二力需大小相等且方向相反
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，對A點取力矩，要滿足合力矩為零的條件，力
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的作用線需在AB點連線上；同理，力
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的作用線亦在AB點連線上，因此，二力
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與
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作用線皆需在AB兩點連線上。

根據上述說明，該構件無法處於平衡狀態（除非二力大小均為零）
4. 一部汽車重1000 kgw，以0.6 m/s2之等加速度直線行駛，在10秒內移動了240 m，試求以下問題：

(a) 汽車之初速度大小？(6分)
(b) 汽車之末速度大小？(7分)
(c) 汽車之驅動力若干？(7分)
*正確解答：

(a)公式  
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已知 
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初速 
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(b) 
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末速 
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(c) 
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5. 如下左圖所示，請用數學表示方式描述：
(a) 該平面物體之形心位置座標 (
[image: image18.wmf]x

,
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) (6分)

(b) 面積
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軸與
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軸之慣性矩 (7分)

(c) 請求出右圖所示之直角三角形的形心位置座標 (
[image: image23.wmf]x

,
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)(7分)
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*正確解答： 

(a) 
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(b) 
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